[bookmark: _Toc35393813]云之龙咨询集团有限公司2025年自治区级高技能人才培训基地新能源汽车培训设备（项目编号：NNZC2026-J1-990538-YZLZ）
更正公告（五）
[bookmark: _Toc35393645][bookmark: _Toc35393814][bookmark: _Toc28359027][bookmark: _Toc28359104]一、项目基本情况
原公告的采购项目编号：NNZC2026-J1-990538-YZLZ
原公告的采购项目名称：2025年自治区级高技能人才培训基地新能源汽车培训设备
首次公告日期：2026年7月20日
[bookmark: _Toc28359028][bookmark: _Toc35393646][bookmark: _Toc35393815][bookmark: _Toc28359105]二、更正信息
更正事项：□采购公告 ☑采购文件 □采购结果     
更正内容：
	序号
	章节
	原竞争性谈判文件和《更正公告（二）》内容
	更正后的内容

	1
	第二章采购需求→标的名称→自动驾驶观光车
	4.人机交互
人机交互功能提供最基础的车辆驾驶和智能驾驶的信息交互功能。人机交互系统主要以触屏+语音（车内外）交互的形式体现。车辆具有完整的车端数字体验，包括LBS智能景点导游、智能语音交互等功能
	4.人机交互
人机交互功能提供最基础的车辆驾驶和智能驾驶的信息交互功能。人机交互系统主要以触屏+语音（车内外）交互的形式体现。车辆具有完整的车端数字体验，包括校园景点导游、语音交互等功能

	2
	第二章采购需求→标的名称→自动驾驶观光车
	▲6.远程驾驶/远程调度
智能驾驶观光车具备完整感知、决策、控制能力，同时具备5G远程驾驶功能（需要配套方向盘、油门、显示终端等驾驶座舱及智能驾驶车辆管理系统），车辆可通过管理后台驾驶座舱进行远程接管，实现智能化调度等功能。
	▲6.远程驾驶/远程调度
智能驾驶观光车具备完整感知、决策、控制能力，同时具备5G远程驾驶功能（配套方向盘、油门、显示终端等），车辆可通过管理后台驾驶座舱进行远程接管，实现智能化调度等功能。

	3
	第二章采购需求→标的名称→自动驾驶观光车
	4）管理端小程序：具备人机交互系统,通过手机小程序监控和调度车辆；

	4）管理端程序：具备人机交互系统,通过移动管理应用监控和调度车辆（移动管理应用指APP或Web网页或手机小程序或其他等效移动端应用）；


	4
	第二章采购需求→标的名称→自动驾驶观光车
	6）车辆自检及自愈功能：车辆对应每个子系统软件模块需要有自检功能并在车机交互屏中展示自检信息，软件功能故障可实现自动化检测，并可独立控制单独模块重启功能；
7）数据采集功能：支持车端一键采集智能驾驶案例数据包并上传云端；
	6）车辆自检及自愈功能：车辆对应每个子系统软件模块有自检功能并在车机交互屏中展示自检信息，软件功能故障可实现自动化检测；
7）数据采集功能：具备驾驶数据采集功能；

	5
	第二章采购需求→标的名称→自动驾驶观光车
	2.车辆技术参数
(1)尺寸:约4360*1230*1955mm
(2)净重:约700kg
(3)额定乘员:6人
(4)前/后轮距:≥884/1000mm
(5)前后轴距:≥3150mm
(6)最小离地间隙:≥100mm
(7)最小转弯半径:≥6m
(8)最大行驶速度:15～30km/h（电子限速可调）
(9)爬坡能力:≥20%
(10)上坡保持性能:≥20%
(11)续航里程：≥80km（平路匀速）
(12)制动距离：≤6m
(13)续航里程：≥70km
(14)充电时间：≤8小时
（15）充电输入电压：220V
	2.车辆技术参数
(1)尺寸:约4360*1230*1955mm
(2)净重:约700kg
(3)额定乘员:≥6人
(4)前/后轮距:≥884/1000mm
(5)前后轴距:≥3150mm
(6)最小离地间隙:≥100mm
(7)最小转弯半径:≤6m
(8)最大行驶速度:15～30km/h（电子限速可调）
(9)爬坡能力:≥20%
(10)上坡保持性能:≥20%
(11)续航里程：≥80km（平路匀速）

	6
	第二章采购需求→标的名称→自动驾驶观光车
	3.电器系统
(1)电池：72V， ≥100AH
(2)电控：72V高效MOSFETAC交流控制系统，具备过温、过流保护功能，具备ACC上坡防后溜功能，下坡可充电及能量回收。
(3)电机：≥3.5kw免维护无碳酸刷AC变频电机。
(4)充电机：AC220/DC72V高效车载智能化充电机，充电时间8-10小时（放电率为80%）,充满电自动停止。
(5)灯光及信号：前远近光一体大灯、转向灯、组合后尾灯、制动灯、电喇叭及倒车蜂鸣器。
(6)音响：车载扬声器。
(7)开关：钥匙启动开关、灯光及雨刮组合开关、警告灯翘板开关、紧急断电开关。
(8)仪表：液晶中控屏仪表（含车速、档位、灯光等信号）。
(9)车速及进退控制：电子油门，换挡开关，无级调速系统。
	3.电器系统
(1)电池：72V， ≥100AH
(2)电控：72V交流控制系统，具备过温、过流保护功能，具备上坡防后溜功能，下坡可充电及能量回收。
(3)电机：≥3.5kw免维护无刷AC变频电机。
(4)充电机：AC220/DC72V高效车载智能化充电机,充满电自动停止。
(5)灯光及信号：前远近光一体大灯、转向灯、组合后尾灯、制动灯、电喇叭及倒车蜂鸣器。
(6)音响：车载扬声器。
(7)开关：钥匙启动开关、灯光及雨刮组合开关、警告灯翘板开关、紧急断电开关。
(8)仪表：液晶中控屏仪表（含车速、档位、灯光等信号）。
(9)车速及进退控制：电子油门，换挡开关，无级调速系统。
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	第二章采购需求→标的名称→自动驾驶观光车
	4.车身及底盘
(1)座椅:座椅布置三排朝前；配置两点式安全带；
(2)车架:高强度矩形钢管焊接底盘车架，静电喷涂及电泳防锈处理。
(3)车身:高强度玻璃钢外壳及ABS塑料成型件，汽车级烤漆喷涂。
(4)地板:高防腐镀铝锌板+铝合金花纹板双层地板，铝合金地板裙边条。
(5)仪表台:一体成型仪表台
(6)前挡风玻璃:透光前档，宽视野手动型凸面内后视镜
(7)转向系统:机械助力角传动器，水平轴式EPS电子助力，双球头双推杆齿轮齿条式带间隙补偿方向机。
(8)前悬系统：板簧式非独立悬架+筒式液压减震
(9)后悬系统：板簧式非独立悬架+筒式液压减震+高效电机直连式大速比齿轮减速整体式后桥，变速比≥1：15
(10)后桥：有效电机直连式大速比齿轮减速整体式后桥。
(11)制动：后轮鼓式行驶制动系统+电子驻车制动系统；
(12)轮胎:215/35-R12真空子午线胎，钢轮辋。
(13)其它配置:灭火器1个，随车工具一套，220V2.5m充电电源线1条。

	4.车身及底盘
(1)座椅:座椅布置朝前,配置安全带；
(2)车架:高强度矩形钢管焊接底盘车架，静电喷涂及电泳防锈处理。
(3)车身:高强度玻璃钢外壳及ABS塑料成型件，汽车级烤漆喷涂。
(4)地板:高防腐镀铝锌板+铝合金花纹板双层地板，铝合金地板裙边条。
(5)仪表台:一体成型仪表台
(6)前挡风玻璃:透光前档，宽视野手动型凸面内后视镜
(7)转向系统:机械助力角传动器，水平轴式EPS电子助力，双球头双推杆齿轮齿条式带间隙补偿方向机。
(8)前悬系统：板簧式非独立悬架+筒式液压减震
(9)后悬系统：板簧式非独立悬架+筒式液压减震+高效电机直连式大速比齿轮减速整体式后桥，变速比≥1：15
(10)后桥：有效电机直连式大速比齿轮减速整体式后桥。
(11)制动：后轮鼓式行驶制动系统+电子驻车制动系统；
(12)轮胎:真空子午线胎，钢轮辋。
(13)其它配置:灭火器1个，随车工具一套，220V,长度≥2.5m充电电源线1条。
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	第二章采购需求→标的名称→自动驾驶观光车
	▲5.车辆计算平台：
（1）CPU：核心数≥8，核心主频≥2.2GHz；同等或相当于8核ArmCortex-A78
（2）GPU：独立GPU，同等或相当于56个TensorCore的1792核
 同等或相当于NVIDIAAmpere架构GPU
（3）RAM内存：≥32GB
（4）ROM存储：≥128GB
（5）外置存储：256GBSATASSD
（6）网络：千兆以太网
（7）CAN接口:CAN总线控制器
（8）I/O:40Pin
	▲5.车辆计算平台：
（1）CPU：核心数≥8，核心主频≥2.2GHz；同等或相当于8核ArmCortex-A78
（2）GPU：独立GPU，同等或相当于56个TensorCore的1792核
 同等或相当于NVIDIAAmpere架构GPU
（3）RAM内存：≥32GB
（4）ROM存储：≥128GB
（5）外置存储：≥256GB SATA SSD
（6）网络：千兆以太网
（7）CAN接口:CAN总线控制器
（8）I/O:40Pin

	9
	第二章采购需求→标的名称→路侧单元（固定式+移动式）
	5.定位模块
▲（1）MEMS性能
1）陀螺仪：量程：±500°/s
2）零偏稳定性: ≤3°/h； 
3）加速度计：量程: ±8g；零偏稳定性: ＜1mgGNSS RTK定位精度；
（2）姿态精度
1）定向精度：1m 基线定向精度≤0.1°
2）横滚/俯仰：≤0.1°(1σ)
（3）GNSS指标
1）信号跟踪：BDS：B1/B2；GPS：L1/L2；GLONASS：L1/L2；GALILEO：E1/E5b；
2）定位精度：RTK:水平 2cm+1ppm，高程4cm+1ppm
3）数据更新率：≥100Hz
6.毫米波模块
辅助路侧单元获得感知障碍物速度，参数要求：
（1）测距范围：满足20-200m测距范围
（2）速度精度：不低于±0.1km/h 
	5.定位模块
▲（1）MEMS性能
1）陀螺仪：量程：±500°/s
2）零偏稳定性: ≤3°/h； 
3）加速度计：量程: ±8g；零偏稳定性: ＜1mgGNSS RTK定位精度；
（2）姿态精度
1）定向精度：1m 基线定向精度≤0.1°
2）横滚/俯仰：≤0.1°(1σ)
（3）GNSS指标
1）信号跟踪：BDS：B1/B2；GPS：L1/L2；GLONASS：L1/L2；GALILEO：E1/E5b；
2）定位精度：RTK:水平 ≤2cm+1ppm，高程≤4cm+1ppm
3）数据更新率：≥100Hz
6.毫米波模块
辅助路侧单元获得感知障碍物速度，参数要求：
（1）测距范围：满足20-200m测距范围
（2）速度精度：±0.1km/h
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	第二章采购需求→标的名称→云控平台

	5.数智教学实训算力云平台：
（1）数据标注功能：满足自动驾驶环境感知视觉识别课程中道路交通图片数据标注模块的教学需求，具体要求如下：
1）多模态标注支持
支持数据类型：图像、音频、文本等多种主流数据格式的标注需求。
数据导入方式：支持本地文件批量上传及外部链接（URL）导入，支持断点续传。
数据预览功能：提供多视图数据预览，支持缩放、播放、查看等交互操作。
数据分析功能：提供标注进度统计、质量分析、人员效率报表等可视化数据看板。
标注格式支持：支持矩形框、多边形、关键点、语义分割等多种标注类型。
2）标签集管理
标签属性配置：支持标签显示名称、标签导出名称、标签颜色自定义配置。
智能标签推荐：支持 AI 智能体根据数据集类型及内容，自动推荐匹配度高的标签集。
标签模板管理：支持标签集导出/导入，支持跨项目标签集复用。
3）数据处理
数据清洗功能：支持重复数据检测、异常数据识别、低质量数据过滤。
数据增强功能：支持图像旋转、裁剪、色彩调整、噪声添加等多种增强操作。
智能参数调节：支持 AI 智能体自动分析数据特征，自动调节处理参数。
自动化处理流程：支持 AI 智能体调用工具完成数据处理任务，支持批处理。
4）智能标注辅助
实时规范检测：支持 AI 智能体在标注过程中实时对标注结果进行规范和纠错。
自动质量检测：自动检测标注格式、边界、类别等是否符合规范要求。
错误智能纠正：实时提示并纠正错误标注，提供修改建议。
效率提升：通过智能辅助减少人工复核时间，提升标注质量与效率。
5）标注项目管理
任务分配管理：支持标注任务分配、进度跟踪、人员绩效管理。
质量控制流程：支持一审、二审、抽检等多级质检流程。
（2）实验环境
1）编程环境支持（响应文件提供该功能的图片）
多语言支持：内置 Python、C/C++、Java 等多种编程语言运行环境。
环境隔离：支持项目级环境隔离，支持依赖包独立管理。
支持开源操作系统云桌面：提供完整的云桌面环境，支持远程访问。
应用支持：支持图形化应用、文件管理器、终端、浏览器等常用应用。
2）开发工具集成
VSCODE 集成：集成 VSCODE 在线开发环境，支持插件扩展。
JupyterLab 集成：集成 JupyterLab 交互式编程环境，支持 Notebook 编写与运行。
调试与运行：支持代码直接编写、调试、运行与可视化展示。

	5.数智教学实训算力云平台：
（1）数据标注功能
满足自动驾驶环境感知视觉识别课程中道路交通图片数据标注模块的教学需求，具体要求如下：
1）多模态标注支持
支持数据类型：图像、音频、文本等多种主流数据格式的标注需求。
数据导入方式：支持本地文件批量上传及外部链接（URL）导入，支持断点续传。
数据预览功能：提供多视图数据预览，支持缩放、播放、查看等交互操作。
数据分析功能：提供标注进度统计、质量分析、人员效率报表等可视化数据看板。
标注格式支持：支持矩形框、多边形、关键点、语义分割等多种标注类型。
2）标签集管理
标签属性配置：支持标签显示名称、标签导出名称、标签颜色自定义配置。
标签推荐：根据数据集类型及内容，推荐匹配度高的标签集。
标签模板管理：支持标签集导出/导入，支持跨项目标签集复用。
3）数据处理
数据清洗功能：支持重复数据检测、异常数据识别、低质量数据过滤。
数据增强功能：支持图像旋转、裁剪、色彩调整、噪声添加等多种增强操作。
参数调节：支持自动分析数据特征，自动调节处理参数。
自动化处理流程：支持调用工具完成数据处理任务，支持批处理。
4）标注辅助
实时规范检测：支持在标注过程中实时对标注结果进行规范和纠错。
自动质量检测：自动检测标注格式、边界、类别等是否符合规范要求。
错误纠正：实时提示并纠正错误标注，提供修改建议。
5）标注项目管理
任务分配管理：支持标注任务分配、进度跟踪、人员绩效管理。
质量控制流程：支持一审、二审、抽检等多级质检流程。
（2）实验环境
1）编程环境支持
多语言支持：内置 Python、C/C++、Java 等多种编程语言运行环境。
环境隔离：支持项目级环境隔离，支持依赖包独立管理。
支持开源操作系统云桌面：提供完整的云桌面环境，支持远程访问。
应用支持：支持图形化应用、文件管理器、终端、浏览器等常用应用。
2）开发工具集成
VSCODE 集成：集成 VSCODE 在线开发环境，支持插件扩展。
JupyterLab 集成：集成 JupyterLab 交互式编程环境，支持 Notebook 编写与运行。
调试与运行：支持代码直接编写、调试、运行与可视化展示。
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	第二章采购需求→标的名称→云控平台
	（3）为满足高技能人才培训实现“教、学、练、考”的闭环，对教学质量进行评估，配置在线理论考核系统，具体要求如下：
1）题型支持
基础题型：支持选择题（单选/多选）、判断题、填空题、简答题等多种题型。
题库管理：支持题库分类管理、标签管理、难度分级。
智能组卷：支持通过题库进行快速组卷，支持通过 AI 助手完成快速组卷。
组卷策略：支持按知识点、难度、题型比例等维度智能组卷。

	（3）为满足高技能人才培训实现“教、学、练、考”的闭环，对教学质量进行评估，配置在线理论考核系统，具体要求如下：
1）题型支持
基础题型：支持选择题（单选/多选）、判断题、填空题、简答题等多种题型。
题库管理：支持题库分类管理、标签管理、难度分级。
组卷：支持通过题库进行组卷。
组卷策略：支持按知识点、难度、题型比例等维度组卷。
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	（4）AI 助手功能
为满足自动驾驶环境感知中视觉识别课程的教学需求，提高道路交通图片数据标注的效率，AI辅助学生学习，要求具备AI问答助手功能，具体如下：
▲1）大模型配置
本地部署：支持本地大模型部署，支持私有化部署方案。
云端接入：支持线上大模型 API 接入（如 GPT、Claude、文心一言等）。
参数配置：开放 token、温度（temperature）、最大长度（max_tokens）等参数配置。
模型切换：支持多模型切换。
▲2） 智能服务（响应文件提供该功能的图片）
自然语言问答：支持实时自然语言问答，响应时间<2秒。
知识点解释：支持概念解释、原理说明、示例展示。
代码编写辅助：支持代码生成、代码补全、代码优化、Bug 修复。
多轮对话：支持上下文理解，支持多轮连续对话。
高并发支持：支持高并发访问，支持请求队列管理。
3)知识图库管理
资料上传：支持 PDF、TXT、Word、Excel 等多种格式资料上传。
知识解析：支持文档自动解析、分段、向量化处理。
知识库管理：支持知识库分类、标签、检索、更新管理。
智能检索：支持语义检索、关键词检索、混合检索。
基于知识库的问答：支持基于上传资料的精准问答，支持引用溯源。
	（4）智能问答功能
为满足自动驾驶环境感知中视觉识别课程的教学需求，提高道路交通图片数据标注的效率，具备智能问答功能，辅助学生学习，具体如下：
▲1） 问答功能
自然语言问答：支持实时自然语言问答。
知识点解释：支持概念解释、原理说明、示例展示。
代码编写辅助：支持代码生成、代码补全、代码优化、Bug 修复。
多轮对话：支持上下文理解，支持多轮连续对话。
高并发支持：支持高并发访问，支持请求队列管理。
2)知识图库管理
资料上传：支持 PDF、TXT、Word、Excel 等多种格式资料上传。
知识解析：支持文档自动解析、分段、向量化处理。
知识库管理：支持知识库分类、标签、检索、更新管理。
智能检索：支持语义检索、关键词检索、混合检索。
基于知识库的问答：支持基于上传资料的精准问答，支持引用溯源。
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	一、项目目标：
解剖新能源汽车教学展示平台，是将纯电动新能源汽车进行解剖，将动力电池、驱动电机及控制器总成、高压电控总成、PTC、空调压缩机、底盘、低压灯光电器、车身等系统分解成单个部件，再以原车布局的形式进行三维悬空展示，解剖新能源汽车教学展示平台可用于汽车实训车间大厅、汽车科教馆大厅对汽车的组成结构和工作原理进行全方位的展示，让学员和参观者能以最接近汽车的角度更直观的去了解和学习汽车各个系统结构组成原理。平台具有语音介绍、动态运行、灯光渲染等功能使学员和参观者对汽车产生更大求知心和学习兴趣。
解剖新能源汽车教学展示平台，是基于汽车整车结构教学实训设计而成，清晰的展示了汽车的车身钣金结构；真实的展示了汽车的高压动力系统、传动系统、电控系统、悬架系统、行驶系统、制动系统、转向系统、照明信号系统、汽车线束、汽车被动安全系统、汽车辅助电器系统、汽车舒适系统、车身覆盖件等各个系统的连接与布局；形象的表达了汽车动力驱动系统、空调系统、制动系统的结构、安全气囊系统、汽车电器辅助、汽车转向系统等组成与结构原理，充分展示出汽车各个系统和零部件在不同的方位角度进行学习实训，帮助学生学习汽车的各个系统。
二、产品组成：
平台由根据实训车间现场定制的展台、展台顶部称重桁架与造型、氛围灯、语音介绍、整部汽车的分散配件（如：汽车空调压缩机、转向柱、车轮、刹车盘总成、动力电池内部结构部件、电机内部结构部件、传动系统各个部件、汽车内饰各个部件、仪表台各个部件、座椅总成、车身框架各个部件、车门各个部件等组成）。
新能源汽车技术要求：
1.整车车身结构参数
车身形式：4 门 5 座三厢承载式轿车
尺寸：约4795×1837×1515mm
轴距≥ 2700mm
最小转弯半径≤5.5m
后备箱容积≥450L，后排座椅可比例放倒
2.动力电池系统参数
续航里程≥ 420km
电池能量≥48kWh
百公里电耗 CLTC≤11.9kWh/100km
快充最大功率≥ 60kW
慢充功率≥ 7kW
3.驱动电机参数
永磁同步前置单电机，峰值≥100kW，扭矩≥ 180N・m
0–50km/h加速时间≤3.8s
最高车速≥150km/h
4.整车电控控制系统要求
（1）整车控制器 VCU
集成式整车控制单元，实时协调电机、电池、空调、制动能量回收
提供 ECO、标准、运动等多驾驶模式切换
单踏板模式可调，制动能量回收分弱/中/强三档
坡道驻车防溜坡、上坡辅助 HAC、陡坡缓降 HDC 标配
（2）电池管理系统 BMS 
24 小时实时单体电压、温度均衡监控，单电芯压差≤20mV
低温预热、高温主动散热、过压/欠压/过流 /短路多级保护
电池健康状态 SOH 实时监测，故障自诊断存储
（3）电机控制器 MCU 
IGBT功率模块，正弦波矢量控制，低速扭矩无衰减
防水防尘≥IP67，适应高温、涉水路况
（4）车载充电电控 OBC 
配 7kW 车载充电机
高低压隔离保护，充电枪电子锁止、防漏电监测
（5）智能网联电控
≥12.8 英寸自适应旋转中控屏
手机 APP 远程控车、预约充电
5.底盘参数
驱动：前置前驱
前悬架：麦弗逊独立悬架，后桥具备稳定承载减震结构，配备液压阻尼减震器
液压筒式减震，前后稳定杆，滤震与操控兼顾
制动：前通风盘 / 后实心盘，全系 ESP、TCS 牵引力控制、主动刹车
轮胎 215/55 R17
电子驻车，自动驻车 
6.安全与辅助电控配置
三电多重防护：高压互锁、碰撞自动下高压、绝缘监测
智能驾驶：配备辅助驾驶系统、毫米波雷达≥5个、超声波雷达数量≥12个 摄像头数量≥12个，支持车道保持、主动刹车、前方碰撞预警、后方碰撞预警、全速自适应巡航、倒车车侧预警系统、卫星导航系统、并线辅助、车道保持辅助系统、车道居中保持、道路交通标识识别、辅助泊车入位、辅助变道、方向盘离手检测、低速行人警示音、360°全景影像等功能
其它：车身稳定、牵引力控制、坡道辅助、胎压实时监测
三、功能要求：
1.纯电动新能源汽车首先经专业工程师测量原车原始安装位置数据，根据现场施工环境计算出每个部件高度及角度。整体布局按照原车位置进行等比例放大，以保证吊装部件合理性，保证吊装高度误差。由专业技术师用专业工具对整车部件拆解、对各单元模块分解，其中车身及外露部件采用磷化、烤漆等工艺。
2.整车零部件采用不锈钢钢丝悬吊于指定位置。顶部框架采用钢结构方钢焊接内方外圆组合而成以保证其安全性。顶部及底部的装饰材料采用密度板拼接而成，外表不锈钢板采用激光切割工艺装饰而成。产品顶部和底部均安装氛围灯。
3.设备尺寸：约长约7.2米，宽约3.6米，高≤ 4.2米。
……

	一、项目目标：
解剖新能源汽车教学展示平台，是将纯电动新能源汽车进行解剖，将动力电池、驱动电机及控制器总成、高压电控总成、PTC、空调压缩机、底盘、低压灯光电器、车身等系统分解成单个部件，再以原车布局的形式进行三维悬空展示，解剖新能源汽车教学展示平台可用于汽车实训车间大厅、汽车科教馆大厅对汽车的组成结构和工作原理进行全方位的展示，让学员和参观者能以最接近汽车的角度更直观的去了解和学习汽车各个系统结构组成原理。平台具有语音介绍、动态运行、灯光渲染等功能使学员和参观者对汽车产生更大求知心和学习兴趣。
解剖新能源汽车教学展示平台，是基于汽车整车结构教学实训设计而成，清晰的展示了汽车的车身钣金结构；真实的展示了汽车的高压动力系统、传动系统、电控系统、悬架系统、行驶系统、制动系统、转向系统、照明信号系统、汽车线束、汽车被动安全系统、汽车辅助电器系统、汽车舒适系统、车身覆盖件等各个系统的连接与布局；形象的表达了汽车动力驱动系统、空调系统、制动系统的结构、安全气囊系统、汽车电器辅助、汽车转向系统等组成与结构原理，充分展示出汽车各个系统和零部件在不同的方位角度进行学习实训，帮助学生学习汽车的各个系统。
二、产品组成：
平台由根据实训车间现场定制的展台、展台顶部称重桁架与造型、氛围灯、语音介绍、整部汽车的分散配件（如：汽车空调压缩机、转向柱、车轮、刹车盘总成、动力电池内部结构部件、电机内部结构部件、传动系统各个部件、汽车内饰各个部件、仪表台各个部件、座椅总成、车身框架各个部件、车门各个部件等组成）。
新能源汽车技术要求如下：
1.整车车身结构参数
车身形式：4 门 5 座三厢承载式轿车
尺寸：约4795×1837×1515mm
轴距≥ 2650mm
最小转弯半径≤6m
2.动力电池系统参数
续航里程≥ 400km
电池能量≥40kWh
百公里电耗 CLTC≤12kWh/100km
快充最大功率≥ 55kW
慢充功率≥ 7kW
3.驱动电机参数
永磁同步前置单电机，峰值≥95kW，扭矩≥ 150N・m
0–50km/h加速时间≤5s
最高车速≥140km/h
4.整车电控控制系统要求
（1）整车控制器 VCU
集成式整车控制单元，实时协调电机、电池、空调、制动能量回收
提供 ECO、标准、运动等多驾驶模式切换
单踏板模式可调，制动能量回收分弱/中/强三档
配置坡道驻车防溜坡、上坡辅助
（2）电池管理系统 BMS 
24 小时实时单体电压、温度均衡监控，单电芯压差≤20mV
低温预热、高温主动散热、过压/欠压/过流 /短路多级保护
电池健康状态SOH 实时监测，故障自诊断存储
（3）电机控制器 MCU 
使用大功率半导体
防水防尘≥IP67，适应高温、涉水路况
（4）车载充电电控 OBC 
配 7kW 车载充电机
高低压隔离保护，充电枪电子锁止、防漏电监测
（5）智能网联电控
≥12.8 英寸中控屏
5.底盘参数
驱动：前置前驱
前悬架：麦弗逊独立悬架，后桥具备稳定承载减震结构，配备液压阻尼减震器
液压筒式减震，前后稳定杆，滤震与操控兼顾
制动：前通风盘 / 后实心盘，全系 ESP、TCS 牵引力控制、主动刹车
电子驻车，自动驻车 
6.安全与辅助电控配置
三电多重防护：高压互锁、碰撞自动下高压、绝缘监测
智能驾驶：配备辅助驾驶系统、毫米波雷达、超声波雷达数量、摄像头等，支持主动刹车、前方碰撞预警、后方碰撞预警、全速自适应巡航、倒车预警系统、卫星导航系统、并线辅助、车道保持辅助系统、车道居中保持、道路交通标识识别、辅助泊车入位、辅助变道、方向盘离手检测、低速行人警示音、360°全景影像等功能
其它：车身稳定、牵引力控制、坡道辅助、胎压实时监测
三、功能要求：
1.纯电动新能源汽车首先经专业工程师测量原车原始安装位置数据，根据现场施工环境计算出每个部件高度及角度。整体布局按照原车位置进行等比例放大，以保证吊装部件合理性，保证吊装高度误差。由专业技术师用专业工具对整车部件拆解、对各单元模块分解，其中车身及外露部件采用磷化、烤漆等工艺。
2.整车零部件采用不锈钢钢丝悬吊于指定位置。顶部框架采用钢结构方钢焊接内方外圆组合而成以保证其安全性。顶部及底部的装饰材料采用密度板拼接而成，外表不锈钢板采用激光切割工艺装饰而成。产品顶部和底部均安装氛围灯。
3.设备尺寸：长约7.2米，宽约3.6米，高≤ 4.2米。
……
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	四、新能源汽车结构原理与检修教学资源包
1、课程资源包介绍
课程资源包以市场常见新能源车型为主进行开发，将新能源汽车结构原理与检修课程教学项目制作，以“典型工作岗位分析——工作任务与职业能力——知识的结构与重构——教学内容序化”的基本思路构建课程，实现理实一体化数字资源建设。
2、课程资源包内容
新能源汽车结构原理与检修课程资源至少包含以下项目和任务
项目一 ：走进新能源汽车世界
任务一 ：认识新能源汽车
任务二 ：新能源电动汽车结构原理认知 
项目二 ：新能源汽车高压安全及操作 
任务一 ：新能源汽车检测维修常用仪器设备及使用 
任务二 ：高压安全防护 
任务三 ：新能源汽车高压系统认知 
任务四 ：车辆安全操作及高压上下电 
项目三 ：动力电池与管理系统的检修
任务一 ：动力电池拆装 
任务二 ：动力电池管理系统拆装 
项目四 ：驱动电机及控制系统的检修 
任务一 ：驱动电机拆装 
任务二 ：驱动电机控制系统拆装 
项目五 ：充电系统的检修 
任务一 ：充电设备操作 
任务二 ：交流慢充系统检测 
任务三 ：直流快充系统检测 
项目六 ：辅助控制系统的检修 
任务一 ：制冷系统检修 
任务二 ：制热系统检修 
任务三 ：真空泵控制系统检修 
项目七 ：整车控制系统的检修 
任务一 ：整车控制器检修 
项目八 ：新能源汽车的维护保养 
任务一 ：新能源汽车的PDI 
任务二 ：新能源汽车的维护操作
五、新能源汽车动力电池技术课程资源包
1、课程资源包介绍
课程资源包以市场常见新能源车型为主进行开发，将新能源汽车动力电池技术课程教学项目制作，以“典型工作岗位分析——工作任务与职业能力——知识的结构与重构——教学内容序化”的基本思路构建课程，实现理实一体化数字资源建设。
▲2、课程资源包内容（资源包包含课程标准1套、学习工作页≥1本、教学设计≥5份；教学课件（PPT）≥5个；实训任务工单≥16个；微课/视频≥40个；二维动画≥3个；三维动画≥3个；习题库≥1套。
3、实训项目
（1）项目一：新能源汽车动力电池认知与检测 
任务一：高压安全操作与防护
任务二：动力电池包的拆装
任务三：单体电池性能检测
（2）项目二：新能源汽车动力电池检修 
任务一：动力电池功能及状态检测
任务二：动力电池绝缘检测
任务三：霍尔传感器故障检修
（3）项目三：新能源汽车动力电池管理系统检修 
任务一：动力电池管理系统通讯故障检修
任务二：高压互锁故障检修
任务三：高压接触器故障检修
（4）项目四：新能源汽车动力电池热管理系统检修 
任务一：PTC加热控制器故障检修
任务二：冷却风扇故障检修
任务三：冷却液检查与更换
（5）项目五：新能源汽车充电系统检修 
任务一：交流慢充CP信号故障检修
任务二：车载充电机通讯故障检修
任务三：直流充电CC2信号故障检修
任务四：直流充电插座温度信号故障检修
4、教学资源
（1）课程标准1份
课程标准包括课程信息、课程定位、课程目标、课程设计理念和思路、课程内容、教学要求与学时分配、教学实施建议、教学团队、学生考核与评价、授课进程与安排等内容，要符合学院课程标准模板要求。
按照“以能力为本位，以职业实践为主线，以项目课程为主体的模块化专业课程体系”的总体设计要求，以工作任务模块为中心构建的工程项目课程体系。
▲（2）学习工作页1份，字数80000字以上；
体现新能源汽车产业发展的新技术、新工艺、新规范，符合课程标准的要求；名称、名词、术语、图表规范等符合国家有关技术质量标准和规范。
（3）教学设计5份，总页码不少于50P；
教学设计体现授课信息、课程安排、教学重点、教学难点、教学方法、教学过程；课前准备、课中安排规划、课后拓展等内容，符合学院教学设计标准模板要求。
（4）教学课件PPT5份，总页码不少于100页；
按照教学逻辑，配套活页式教材任务，展示重点难点知识。
▲（5）实训工单16个及以上，总页码不少于160页；
用于指导学生实训过程操作，记录学生实训数据，评测学生实训效果，活页式形式便于学生使用和填写，与活页式教材与微课视频相配套。
▲（6）微课/视频40个及以上，总时长不少于320分钟；
视频符合学院精品课程建设视频要求标准。
实景屏幕拍摄、PPT美化合成或者操作录屏。视频录制场地为教室、演播室、实训室或外景实景地点。
后期制作要求：视频信号源稳定，信噪比不低于55dB，无明显杂波、偏色。音频信噪比不低于 48db。声音和画面要求同步，无交流声或其他杂音等缺陷。拍摄画面无明显抖动，剪辑视频色彩统一，无明显色差。视、音频文件压缩格式要求：视频压缩采用 H.264 格式编码、视频码流率 1024----2000Kbps、分辨率不低于 1920*1080、视频帧率不低于 25 帧/秒、逐行扫描； 音频压缩采用 H.264 格式编码、采样率 48kHz、音频码流率 128Kbps(恒定)、不低于双声道，做混音处理；视频格式限于 mp4、rmvb、avi、wmv 格式。
（7）习题库，不少于1000道题目；
理实一体化题库，题型不限于单选题、多选题、判断题等类型的试题，同时提供参考答案。
六、配套的教学资源：
配套设备包含但不限于工作原理、操作流程、安全注意事项等挂图不少于70平方米。

	四、新能源汽车教学资源包
1、课程资源包介绍
课程资源包以实际交付解剖新能源汽车的结构原理或检修相关课程教学项目进行开发，以“典型工作岗位分析——工作任务与职业能力——知识的结构与重构——教学内容序化”的基本思路构建课程，实现理实一体化数字资源建设。
▲2、课程资源包内容（资源包包含课程标准1套、学习工作页≥1本、教学设计≥5份；教学课件（PPT）≥5个；实训任务工单≥16个；微课/视频≥40个；二维动画≥3个；三维动画≥3个；习题库≥1套。
3、教学资源
（1）课程标准1份
课程标准包括课程信息、课程定位、课程目标、课程设计理念和思路、课程内容、教学要求与学时分配、教学实施建议、教学团队、学生考核与评价、授课进程与安排等内容，要符合学院课程标准模板要求。
按照“以能力为本位，以职业实践为主线，以项目课程为主体的模块化专业课程体系”的总体设计要求，以工作任务模块为中心构建的工程项目课程体系。
▲（2）学习工作页1份，字数80000字以上；
体现新能源汽车产业发展的新技术、新工艺、新规范，符合课程标准的要求；名称、名词、术语、图表规范等符合国家有关技术质量标准和规范。
（3）教学设计5份，总页码不少于50页；
教学设计体现授课信息、课程安排、教学重点、教学难点、教学方法、教学过程；课前准备、课中安排规划、课后拓展等内容，符合学院教学设计标准模板要求。
（4）教学课件PPT5份，总页码不少于100页；
按照教学逻辑，配套活页式教材任务，展示重点难点知识。
▲（5）实训工单16个及以上，总页码不少于160页；
用于指导学生实训过程操作，记录学生实训数据，评测学生实训效果，活页式形式便于学生使用和填写，与活页式教材与微课视频相配套。
▲（6）微课/视频40个及以上，总时长不少于320分钟；
视频符合学院精品课程建设视频要求标准。
实景屏幕拍摄、PPT美化合成或者操作录屏。视频录制场地为教室、演播室、实训室或外景实景地点。
后期制作要求：视频信号源稳定，信噪比不低于55dB，无明显杂波、偏色。音频信噪比不低于48db。声音和画面要求同步，无交流声或其他杂音等缺陷。拍摄画面无明显抖动，剪辑视频色彩统一，无明显色差。视、音频文件压缩格式要求：视频压缩采用 H.264 格式编码、视频码流率 1024----2000Kbps、分辨率不低于 1920*1080、视频帧率不低于 25 帧/秒、逐行扫描； 音频压缩采用 ACC或MP3格式编码、采样率 48kHz、音频码流率 128Kbps(恒定)、不低于双声道，做混音降噪处理。
（7）习题库，不少于1000道题目；
理实一体化题库，题型不限于单选题、多选题、判断题等类型的试题，同时提供参考答案。
五、配套的教学资源：
配套设备包含但不限于工作原理、操作流程、安全注意事项等挂图不少于70平方米。
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其他内容不变。
更正日期：2026年9月9日
[bookmark: _Toc35393816][bookmark: _Toc35393647]三、其他补充事宜
本更正内容为采购文件的组成部分，请供应商依据更正后内容编制响应文件，未及时关注相关信息引发的后果由供应商自负。
[bookmark: _Toc35393817][bookmark: _Toc35393648][bookmark: _Toc28359106][bookmark: _Toc28359029]四、凡对本次公告内容提出询问，请按以下方式联系。
[bookmark: _Toc28359030][bookmark: _Toc35393649][bookmark: _Toc28359107][bookmark: _Toc35393818]1.采购人信息
[bookmark: _Toc35393652][bookmark: _Toc35393821]名称：广西南宁技师学院
地址：南宁市西乡塘区大学西路157号
项目联系人：杨寿刚
联系电话：0771-4928055
2.采购代理机构信息
名称：云之龙咨询集团有限公司　　　　　　　　　　　　
地　址：南宁市良庆区云英路15号3号楼云之龙咨询集团大厦6楼　　　　　　　　　　　　
联系电话：0771-2618199、2618118、2611898　　　　　　　　　　　
3.项目联系方式
项目联系人：黄丽杰
电话：0771-2618199、2618118、2611898

